Prof. Dr. Alfred Toth
Permutatives Reflexionssystem trajektischer Dualsysteme

1. Im folgenden werden die in Toth (2025) dargestellten trajektischen Dual-
systeme und ihre Reflexionen fiir alle 3! = 6 Permutationen der allgemeinen
Form des ternaren semiotischen Dualsystems

ZKl = (3.x, 2.y, 1.z) x RTh = (2.1, y.2, x.3)

dargestellt.

2. Trajektische semiotische Dualsysteme

1.DS=(3x,2y 1.z) x (z.1,y.2,x.3)

Trajektische Zeichenklasse und Reflexion

3 - x 2 -y | vy e 2 z < 1
1 - 2z 2 -y | vy « 2, x <« 3
Trajektische Realititsthematik und Reflexion

z - 1, yv - 2 | 2 < vy 3 « X
x = 3, vy - 2 | 2 < vy 1 « z
2.DS=(3x,1z2y) x (v.2,z2.1,x.3)

Trajektische Zeichenklasse und Reflexion

3 - x 1 -z | z « 1, vy « 2
2 - vy 1 -z | z < 1, x «« 3
Trajektische Realitatsthematik und Reflexion

y - 2, z - 1 | 1 « z 3 « X
x = 3 z - 1 | 1 < z 2 « y
3.DS=(2.y,3x,1.z) x (z.1,x.3,y.2)

Trajektische Zeichenklasse und Reflexion

2 - vy 3 - x | x « 3 z < 1
1 - 2z 3 - x | x « 3, y « 2
Trajektische Realitatsthematik und Reflexion

Z - 1 x - 3 | 3 « X 2 e« y



y - 2, x = 3 | 3 « x 1 < z
4.DS=(2.y,1.z,3x) x (x.3,z.1,y.2)

Trajektische Zeichenklasse und Reflexion

2 -y 1 - z | z <« 1, x « 3
3 - x 1 - z | z <« 1, y « 2
Trajektische Realitatsthematik und Reflexion

X - 3, z - 1 | 1 « 2z, 2 « y
y - 2, z - 1 | 1 <« z 3 « X
5.DS=(1.z 3%, 2.y) % (y.2,x.3,z.1)

Trajektische Zeichenklasse und Reflexion

1 - z 3 - X | X « 3,y <« 2
2 >y 3 - x | x « 3 z <« 1
Trajektische Realititsthematik und Reflexion

y - 2, x = 3 | 3 « x 1 < z
yA - 1, x - 3 | 3 « X 2 e« y
6.DS = (1.2 2.y, 3.x) x (x.3,y.2,z.1)

Trajektische Zeichenklasse und Reflexion

1 - z 2 -y | y <« 2, x « 3
3 - x, 2 -y | vy « 2 z <« 1

Trajektische Realititsthematik und Reflexion

x - 3, v - 2 | 2 <« vy 1 « z
z - 1, vy - 2 | 2 <« vy, 3 « X
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